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Sistemas de Preparacion delaire ~ Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos ~ Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
vision > comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software » neumaticos > procesos continuos > para instalar > funcion especifica >

A H H Actuadores giratorios »
Angulos de giro flexibles Médulos giratorios
+ Admite grandes fuerzasy

momentos gracias al apoyo estable
de la conexion de salida E RN\ B

+ Montaje sencillo: el médulo

giratorio puede fijarse en 6 lados,
de forma estacionaria 0 como
unidad frontal

+ Tendido sencillo, comodo y seguro

de lineas conductoras de energia
a través de la conexion de salida,
gracias al eje hueco de gran
diametro interior

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion & Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h = www.festo.com/catalogue/... 687



https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo
https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo

g

O] 01 02 03 04 05 06 07

www.rodavi

Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio »

neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores > manipulacion >
posicionamiento >

Actuadores giratorios >

Modulos giratorios

Cuadro general, configuracion y pedido
=> www.festo.com/catalogue/ermb

|..| Mas informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
—= = www.festo.com/sp/ermb

:@ Piezas de repuesto @

Servicio de Att. al

09 10 11
Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

+  Angulos de giro flexibles y sin limitaciones mediante una correa dentada rotatoria
+  Paso de cables de gran tamafio para los elementos adosados
+  Conexiones de fijacion en todos los lados para el montaje estacionario

0 como unidad frontal

+  Posicion estable del eje de accionamiento para admitir grandes fuerzas y momentos
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Sistemas de Preparacion delaire  Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos ~ Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
vision > comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software » neumaticos > procesos continuos > para instalar > funcion especifica >
Actuadores giratorios >
Médulos giratorios ERMB, eléctricos
Cuadro general del producto
Tipo/ejecucion Tamafio Angulo de giro Momento de impulsion Momento de impulsion
[l [Nm] [Nm]
ERMB
Maodulo giratorio 20, 25, 32 |Sin fin |0,7 .. 8,5 |3,15 .. 25,5
Hoja de datos
Especificacionestécnicas Dimensiones =» pagina 694
Tamafio 20 25 32
Didmetro del piién de accionamiento [mm] 6 8 12
Angulo de giro Sin fin
Precision de repeticion?)
Con servomotor EMMS-AS [] +0,03
Con motor paso a paso EMMS-ST2) [°] +0,08
Con accionamiento integrado EMCA [ +0,05
Relacion de transmision 4,5:1 4:1 3:1
Momento de impulsion max. [Nm] 0,7 2,2 8,5
Momento de impulsion méx.3) [Nm] 3,15 8,8 25,5
Momento de impulsién medio sin carga“) [Nm] <0,07 <0,18 =<0,5
Revoluciones max. de entrada [rpm] 1350 1200 900
Revoluciones max. de salida [rpm] 300 300 300
1)  Segiin FN 942 027 Los datos indicados solo son validos para los motores montados directamente. La precision de Importante

repeticion cambia en caso de instalar adicionalmente un reductor.

2) Depende de la resolucion del encoder.

3) Elmomento de impulsion (menos friccion) depende de la velocidad de giro

4)  Con velocidad de giro maxima

Momentos de inercia de las masas

Debe tenerse en cuenta el momento maximo del modulo giratorio ERMB.
En caso necesario, debe limitarse la corriente del motor.

Tamaho 20 25 32
Momento maximo de inercia® [kgem?] | 1000 5000 10000
Factor de inercia de masa max.6)

Para servomotor EMMS-AS/EMME-AS 45

Para motor paso a paso EMMS-ST 30

5)  Estosvalores indican el limite superior, independientemente de lo que se calcule con ayuda del factor de inercia de masa.
6) Elfactor de inercia de masa supone la relacién max. regulable entre la inercia de la masa de la carga y la inercia de la masa propia del motor con freno.

Ejemplo:

Madulo giratorio y lineal ERMB-20 =» Relacion de transmision i = 4,5
Motor EMME-AS-40-S con freno = Inercia de la masa propia 0,055 kgcm?
Reductor EMGA-40-P-G3-40 =» Relacion de transmision i = 3

Limite para la inercia de la masa de la carga (+ la inercia de la masa propia) en el lado de salida de fuerza:

0,055 kgem? x 45 x 32 x 4,52 = 451 kgem?
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Actuadores
electromecanicos »

Actuadores
neumaticos >

Editorial » Sistemas
servoneumaticos de

posicionamiento >

Pinzas »

Actuadores giratorios »

Médulos giratorios ERMB, eléctricos

Hoja de datos
Condiciones de funcionamiento

WWW.

05 06 07 08
Valvulas >

Sistemas de Técnica de vacio »

manipulacion »

Motores y
controladores >

Servicio de Att.

09 10 11

Terminales de
valvulas »

Motion Terminal > Sensores >

Temperatura ambientel) [°Cl

-10... +60

Grado de proteccion

P20

1) Teneren cuenta el margen de aplicacion de los sensores de proximidad.

Materiales

Culata

Aleacion forjada de aluminio anodizado

Eje de salida

Aleacidn forjada de aluminio anodizado

Cuerpo

Aleacion forjada de aluminio anodizado

Eje de accionamiento

Acero de alta aleacion, inoxidable

Correa dentada

Policloropreno con fibra de vidrio

Codigo de pedido

Tipo

ERMB -

ERMB Médulo giratorio

Tamaiio

20

25

32

Ejemplo de pedido:
ERMB-25
Médulo giratorio ERMB - Tamafio 25

Pedido — Opciones del producto

Producto
configurable

DDD

Este producto y todas sus variantes
pueden pedirse mediante el
configurador.

El software de configuracion esta
disponible en el DVD, en el capitulo
de productos.

También puede accederse a él en
=> www.festo.com/catalogue/...
Introduzca el tipo en el campo de
blsqueda.
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15
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16
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Otros equipos
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17 18
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procesos continuos >

19
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20

Sistemas con

21
Servicios »

funcion especifica >

Actuadores giratorios >

Médulos giratorios ERMB, eléctricos

Apéndice >

(6]
=> Pagina/online => Péagina/online
— —
Conjunto de deteccion EAPS 691 Madulo giratorio ERMB 689
Sensores de proximidad inductivos SIEN 691 [6]  Conjunto para montaje axial EAMM-A 692
Uniones entre actuadores ermb Motor EMME, EMMS, EMCA 692
Uniones entre actuadory pinza ermb
Accesorios — Referencias de pedido
‘ Para tamafio ‘ NQ art. Tipo ‘ ‘ Para tamafio NQ art. Tipo
Conjunto de deteccion Hojas de datos online: = eamm-a Soporte para sensores
20 558392 EAPS-R1-20-S 20, 25 558399 EAPS-R1-20-SH
25 558393 EAPS-R1-25-S 32 558400 EAPS-R1-32-SH
32 558394 EAPS-R1-32-S
20 560673 EAPS-R1-20-H
Conjunto de deteccion sin cuerpo 25 560674  EAPS-R1-25-H
@ 20 558395 EAPS-R1-20-S-WH 32 560675 EAPS-R1-32-H
Y= 25 558396  EAPS-R1-25-S-WH
4 \\-7 32 558397  EAPS-R1-32-S-WH Casquillo para centrar?) Hojas de datos online: = zbh
& , 20 186717  ZBH-7
Leva 25,32 150927  ZBH-9
20, 25, 32 558398 EAPS-R1-CK
@@ Cable con conector recto tipo zocalo Hojas de datos <> pagina 1543
2,5m Y 541333  NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
1) Unidades por embalzie: 10 5m Y 541334  NEBU-M8G3-K-5-LE3
Paratamafio | Conexion Longitud N9art. Tipo
del cable [m]
Sensores de proximidad inductivos — Normalmente abiertos, M8 Hojas de datos =» pagina 1230
9 | 20, 25, 32 PNP, cable 2,5 D g 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
PNP, conector tipo clavija - * 150387  SIEN-M8B-PS-S-L
Normalmente cerrado, M8 Hojas de datos =» pagina 1230
20, 25, 32 PNP, cable 2,5 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
ﬁ ﬁ PNP, conector tipo clavija - 150391  SIEN-M8B-PO-S-L

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion

& Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h

= www.festo.com/catalogue/...

691

04

v
o
=
=
\©
O
5}
£
S
=4
=
=}
<
<
wv
I3
e
S
h=]
©
=
=]
Q
<<



https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo
https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo

Actuadores electromecanicos

www.rodavigo.net +34 986 288118
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Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas » Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores > manipulacion » valvulas >
posicionamiento >

Actuadores giratorios »

Médulos giratorios ERMB, eléctricos

Accesorios — Referencias de pedido

Importante Motor/reductor!) Conjunto para montaje axial
Dependiendo de la combinacion de mo-  dor no pueda alcanzar la fuerza de
tory actuador, es posible que el actua- avance maxima. @
S . ggég
Motor/reductor?) Conjunto para montaje axial @ 1 ggg
o gg g
@@ N art. Tipo
god [r— — " — " —
@ EE Combinaciones de eje y motor admisibles con conjunto par.a montaje axial
_ i Eggg Hojas de datos online: » eamm-a
! ERMB-25
— Neart. Tipo Con servomotor
Combinaciones de eje y motor admisibles con conjunto para montaje axial EMMS-AS-55-... 543153  EAMM-A-D40-55A
Hojas de datos online: = eamm-a EMME-AS-60-... 1977000 EAMM-A-D40-60P

ERMB-20 EMMS-AS-70-... 550981  EAMM-A-D40-70A
Con servomotor Con servomotor y reductor
EMME-AS-40-... 2207441 EAMM-A-D32-35A-40P EMME-AS-40-... 560282  EAMM-A-D40-40G
EMMS-AS-40-... 560281 EAMM-A-D32-35A-40A EMGA-40-P-G...-EAS-40 2256398 EAMM-A-D40-40G-G2
EMMS-AS-55-... 550979  EAMM-A-D32-55A EMMS-AS-40-... 560282  EAMM-A-D40-40G
EMME-AS-60-... 1956054 EAMM-A-D32-60P EMGA-40-P-G...-SAS-40 2256398 EAMM-A-D40-40G-G2
Con servomotor y reductor EMMS-AS-55-... 2256400 EAMM-A-D40-60G
EMME-AS-40-... 1454238  EAMM-A-D32-40G EMGA-60-P-G...-SAS-55
EMGA-40-P-G...-EAS-40 EMME-AS-60-... 1454242 EAMM-A-D40-60H
EMMS-AS-40-... 1454238  EAMM-A-D32-40G EMGA-60-P-G...-EAS-60
EMGA-40-P-G...-SAS-40 EMMS-AS-70-... 2256400 EAMM-A-D40-60G
EMMS-AS-55-... 2946758  EAMM-A-D32-60G EMGA-60-P-G...-SAS-70
EMGA-60-P-G...-SAS-55 Con motor paso a paso
EMME-AS-60-. 2946760 EAMM-A-D32-60H EMMS-ST-57-... 543154  EAMM-A-D40-57A
EMGA-60-P-G...-EAS-60 EMMS-ST-87-... 550982 EAMM-A-D40-87A
EMMS-AS-70-... 2946758  EAMM-A-D32-60G Con motor paso a paso y reductor
EMGA-60-P-G...-SAS-70 EMMS-ST-42-... 560282  EAMM-A-D40-40G
Con motor paso a paso EMGA-40-P-G...-SST-42
EMMS-ST-42-._. 543148 EAMM-A-D32-42A EMMS-ST-57-... 2256400 EAMM-A-D40-60G
EMMS-ST-57-... 550980  EAMM-A-D32-57A EMGA-60-P-G...-SST-57
Con motor paso a paso y reductor Con actuador integrado
EMMS-ST-42-. 1454238 EAMM-A-D32-40G EMCA-EC-67-...- 1454243  EAMM-A-D40-67A
EMGA-40-P-G..-SST-42 Con actuador integrado y reductor
EMMS-ST-57-... 2046758 EAMM-A-D32-60G EMCA-EC-67-...- 2256398 EAMM-A-D40-40G-G2
EMGA-60-P-G...-SST-57 EMGC40-...

n EMCA-EC-67-...- 1454242  EAMM-A-D40-60H
Con actuador integrado EMGC-60-..
EMCA-EC-67-...- 1454239  EAMM-A-D32-67A
Con actuador integrado y reductor
EMCA-EC-67-...- 1454238 EAMM-A-D32-40G
EMGC-40-...
EMCA-EC-67-...- 2946760 EAMM-A-D32-60H
EMGC-60-...
692 = www.festo.com/catalogue/... Y Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h Reservado el derecho de modificacion - 2018/11
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Accesorios — Referencias de pedido

Motor/reductor!)

Conjunto para montaje axial

Técnica de conexiones
eléctricas »

16 17 18
Tecnologia de Otros equipos ~ Automatizacion de
control y software » neumaticos > procesos continuos >

o
ggéggggg

N2 art.

Tipo

Combinaciones de eje y motor admisibles con conjunto para montaje axial
Hojas de datos online: & eamm-a

EMGC-60-...

ERMB-32
Con servomotor
EMMS-AS-70-... 543161 EAMM-A-D60-70A
EMME-AS-80-... 1977073 EAMM-A-D60-80P
EMME-AS-100-... 550983  EAMM-A-D60-100A
EMMS-AS-100-... 550983  EAMM-A-D60-100A
Con servomotor y reductor
EMMS-AS-55-... 560283  EAMM-A-D60-60G
EMGA-60-P-G...-SAS-55
EMME-AS-60-... 1454245 EAMM-A-D60-60H
EMGA-60-P-G...-EAS-60
EMMS-AS-70-... 560283  EAMM-A-D60-60G
EMGA-60-P-G...-SAS-70
EMMS-AS-70-... 1499402 EAMM-A-D60-80G
EMGA-80-P-G...-SAS-70
EMMS-AS-80-... 1499402 EAMM-A-D60-80G
EMGA-80-P-G...-EAS-80
EMME-AS-100-... 1499402 EAMM-A-D60-80G
EMGA-80-P-G...-SAS-100
EMMS-AS-100-... 1499402 EAMM-A-D60-80G
EMGA-80-P-G...-SAS-100
Con motor paso a paso
EMMS-ST-87-... 543162  EAMM-A-D60-87A
Con motor paso a paso y reductor
EMMS-ST-57-... 560283  EAMM-A-D60-60G
EMGA-60-P-G...-SST-57

2256696 EAMM-A-D60-60G-G2
EMMS-ST-87-... 1499402 EAMM-A-D60-80G
EMGA-80-P-G...-SST-87
Con actuador integrado y reductor
EMCA-EC-67-...- 1454245 EAMM-A-D60-60H

1)  Elmomento de giro de entrada no debe superar el momento de giro maximo admisible que pueda

transmitir el conjunto para montaje axial.
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Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas » Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores » manipulacion > valvulas »

posicionamiento >
Actuadores giratorios »

Médulos giratorios ERMB, eléctricos

Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com

Tamaiio 20

T2

T9

AMM‘A
Uid
5
-2
05

| A
\&))

1 9 e '
of ‘ D7 | |_L7 T
D¢| L8
} L12
| D1
3 D13 1 19 ° D12
et —a‘ [
B S ©
oG © |2 al XL ®
St mi==
Lo B /|9 < fie
o m D7
‘ N [z
2
2] D2 _bs
D3
B1
~N
i
Rosca para interruptor
‘ de referencia
L4
Ls Posibilidades de fijacion
L2 Elemento de fijacion,
ancho de llave 2,5
(incluido suelto)
Tamano B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13
6] 16 16) 6] 6] 16) 16)
+0,2 f9 hé g7 H7 H7
20 65 70 6 32 20 M22x1 9 M5 M4 M6 M3 8 4,5 M8x1
Tamafio D14 H1 H2 H3 H4 H5 Hé 1 L2 L3 LD L5V L7 L8
(%}
H7 +0,5 +0,1 +0,5 +0,2 +0,1 +0,15 +0,15
20 7 54 40 159 79 5 6,15 149 71 9,5 28 60 19 32,5
Tamafio LoD L10 L11 1129 L14 L15 T1 T2 T4 T5 T6 9 w1
+0,05 +0,15 +0,15 +0,1 min. +0,2
20 26 45 72 30 32 32,5 12 1,6 10 9,6 8.4 2,1 15°

1) Tolerancia del taladro para centrar: £0,02mm
Tolerancia de la rosca: +0,1mm
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Sistemas de Preparacion delaire ~ Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos ~ Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
vision > comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software > neumaticos > procesos continuos>  para instalar > funcion especifica >
Actuadores giratorios >
Médulos giratorios ERMB, eléctricos
Dimensiones Descargar datos CAD =» www.festo.com
Tamaiios 25/32
Tamaiio 32
V) ‘é*'*"*'& a
ol e Lo\
@ @)
‘ ! &_JJ/ I
/5| e
| N
‘ Yoo ¥
2
Tamaiios 25/32
L1
L3 L2 LB 1
T3 T4
12, 112
518
81L i,[
0|~ ﬁ Sl *,, < 10
|l a A\ a0 =] —Jo
{}EQQ /. 8
- r
R
o L7 I
D1 L8 D1
51, OB 5 . D6 12 D1z
L B o 1 o7
| | J L1
-
0@ ¢ @0 —® © | ° e © @©\|
S 2] T\ 9 ) '58'9 1\
00,
©® o ©0 |: @@ |7 Hpe e 90 5}
I ¥ I T T
Im L9 D14
Ir [H os| ] N
1 |Dp2 D9 L9
= L10 LM
B1 1
IR ©
~ |
m‘ Rosca para interruptor
33 ( (( | 9 \ @ 3 de referencia
\ O-¢ O RIT . .z
N ~ (3/ ‘ Posibilidades de fijacion
| @}% N~ @ Elemento de fijacién,
— S~—— F
L12 ancho de llave 2,5
L6 (incluido suelto)
Tamafo B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13 D14
%) %) (%] (%) %) (%) %) %)
+0,2 f9 hé g7 H7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 M6 M6 M4 10 6,2 - -
32 115 112 12 60 28 M32x1,5 9 M5 M6 M8 M5 10 6,2 7 M4
Tamano D15 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 L2 L3 L4 L51) L6 L7 L8
0,5 +0,1 +0,5 +0,2 +0,1 +0,1 +0,15 +0,15
25 M8x1 60 46 18,45 - 7 645 185 85 9,5 26 60 64 =0,15 20 38
32 M8x1 76,05 60 23,5 6,5 6 94 222 100 13 36 80 88 0,1 31 56,5
Tamafio LoD L10 L11 1129 | 113 | L4 L15 T T2 3 T4 T5 T6 17 T8 9
+0,05 +0,15 | +0,15 +0,1 min. min. +0,1 min. +0,2
25 30 52 96 34 - 38 42 12 2,1 12 10 9,6 40,8+0,2 - - 2,1
32 40 63 108 45 30 56,5 62 12 2,1 12 10 10 54,3 1,6 7.6 2,1
1) Tolerancia del taladro para centrar: 0,02mm
Tolerancia de la rosca: +0,1mm
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